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	【済】海洋ロボットの開発
	１． 緒言
	大会における採点対象は，機体の重量，水中でのフリー演技を行い，ロボットの操作性，機動性等の技術力と想定通りの動作が行えているかの表現力，製作した機体をどのようにアピールするかのプレゼンテーション能力が採点の対象となる．我々はROV部門に参加した．[1]




