実習に用いるデバイスの割付け（ＦＡ－Ｔ－ＰＳ２０編）
Ｘ２０･･･････原点復帰司令
Ｘ２１･･･････停止司令
Ｘ２２･･･････待機点始動
Ｘ２３･･･････指定No.へ位置決め始動
Ｘ２４･･･････正転ＪＯＧ
Ｘ２５･･･････逆転ＪＯＧ
Ｘ２６･･･････目的設定司令
Ｘ２７･･･････エラーリセット、再始動司令
Ｙ７０･･･････原点復帰
Ｙ７１･･･････停  止
Ｙ７２･･･････待機点
Ｙ７３･･･････Ｍコードの検出
Ｙ７４･･･････正転ＪＯＧ
Ｙ７５･･･････逆転ＪＯＧ
Ｙ７６･･･････データ書込み
Ｙ７７･･･････エラー表示

Ｍ０･････････原点復帰
Ｍ２･････････待機点
Ｍ３･････････指定No.へ位置決め始動
Ｍ５･････････目的設定
Ｍ７･････････エラーリセット、再始動
Ｍ９･････････ＡＤ７５へ時計データの書込み
Ｍ１０････
Ｍ１１･･･････F-ROMへ書込み（No.３１）
Ｍ１２･･･････F-ROMへ書込み（No.２００）
Ｍ２０･･･････原点復帰要求
Ｍ２５･･･････時計データをＤ２６，Ｄ２７
             へ書込み
Ｔ１･････････Ｍコード１の検出
Ｔ２･････････Ｍコード２の検出
Ｔ３･････････Ｍコード３の検出
Ｔ１０･･･････時計データの書込み
Ｄ０･････････軸１の現在位置


Ｄ１･･････


Ｄ２･････････正転ＪＯＧ速度


Ｄ３･･････


Ｄ４･････････逆転ＪＯＧ速度


Ｄ５･･････


Ｄ６･････････軸１のエラーコード


Ｄ７･････････軸１のＭコード


Ｄ８･････････指定位置決めデータNo.


Ｄ１０･･･････目的設定No.


Ｄ１１･･･････設定データ


Ｄ１２･･･････タイマー


Ｄ１３･･･････演算用


Ｄ１４････


Ｄ１５････


Ｄ１６････


Ｄ１８･･･････F-ROM書込みの確認


Ｄ２０･･･････原点復帰要求


Ｄ２２･･･････書込み要求受付けの確認


Ｄ２３･･･････F-ROM書込みの確認


Ｄ２５･･･････時計データの書込みの確認


Ｄ２６･･･････時計データ（日，時）の


             格納


Ｄ２７･･･････時計データ（分，秒）の


             格納





＜目的設定＞


１･･･････速度変更


２･･･････No.３１へアドレス書込み


３･･･････No.３１へティーチング


４･･･････No.４１の速度書込み


５･･･････No.４１のアドレス書込み


７･･･････ブロック位置決め


８･･･････位置決めデータNo.２００


         へティーチング








