
巻末資料１

　訓練課題名一覧

巻末資料２

　システム及び仕上がり像と訓練課題の対応表





課題
番号

旧課題
番号

訓練課題名 訓練課題概要 備考

E-01 E-01 一般用電気設備工事

各種点滅方式（パイロットランプを用いた同時点滅回路、３路スイッチを
用いた２箇所点滅回路等）を含んだ電灯・コンセント回路をケーブル、金
属管及び合成樹脂管を用いて露出配線により作成する実技により確認
します。

E-02 E-02 一般用電気設備工事に関する知識
一般用電気設備で用いる器具や材料および工具、電気設備工事をする
上で必要となる屋内配線図や回路方式、また、関連法規について筆記に
より確認します。

E-03 E-03
P型2級受信機による自動火災報知
設備設置、配線、竣工検査作業

自動火災報知設備の配線を実技により確認します。

E-04 E-04
自動火災報知設備の法令に関する
知識

消防設備士試験第４類甲種レベルの技能等について筆記により確認し
ます。

E-05 E-05
シーケンス制御（PCを用いた電動機
制御）

ＰＬＣを用いた電動機制御（電動機の主回路及びＰＬＣを用いた操作回
路）を実技により確認します。

E-06 E-06 シーケンス制御に関する知識
シーケンス制御に関して（記号、操作回路、電動機）の技能等について筆
記により確認します。

E-07 E-07 PCによる空気圧制御
工場における生産設備の設計・メンテナンスに必要なPLC制御、空気圧
制御に関する基礎的な技能・技術の習得度を実技により確認します。

E-08 E-08
シーケンス（PC）制御と空気圧制御に
関する基礎知識

工場における生産設備の設計・メンテナンスに必要なシーケンス（PLC）
制御と空気圧制御に関する技能等の習得度を筆記試験により確認しま
す。

E-09 E-09
電動機制御回路製作および保全作
業

工場における生産設備の設計・メンテナンスに必要なシーケンス（PLC）
制御、電動機制御回路及び電気保全に関する基礎的な技能・技術の習
得度を実技により確認します。

E-10 E-10
電動機制御回路および電気保全に関
する知識

工場における生産設備の設計・メンテナンスに必要なシーケンス（PLC）
制御と電動機制御回路を製作する上においての技能等および安全作業
の習得度を筆記試験により確認します。

E-11A
E-11B

E-11A
E-11B

カウンタ回路製作　Ａ／Ｂ
製造業における機器の設計・メンテナンスに必要な電子回路設計と電子
回路組み立てに関する基礎的な技能・技術の習得度を実技により確認し
ます。

システム・仕上がり像の対応表には、E-11
と記載しています。問題が2種類あります
ので、どちらか選択してご活用ください。

E-12 E-12 電子回路に関する基礎知識
製造業における機器の設計・メンテナンスに必要な電子回路設計と電子
回路を製作する上においての技能等および安全作業の習得度を筆記試
験により確認します。

E-13 E-13 計測制御プログラミング
製造業における生産自動化設備の設計・メンテナンス・データ計測に必
要なシーケンス（PLC)制御と計測制御プログラミングに関する基礎的な
技能・技術の習得度を実技により確認します。

E-14 E-14 汎用インターフェースに関する知識
製造業における汎用インターフェースを使った機器の設計・メンテナンス
に必要な通信知識の習得と通信制御をする上においての技能等および
安全作業の習得度を筆記試験により確認します。

E-15 E-15 マイコンによるタイマプログラミング
高効率なマイコンプログラミングのために必要なDIO、例外処理、タイマ
ユニット、シリアル通信の技術を習得しているか実技試験により確認す
る。

組込みマイコン技術科仕上がり像Ａの「第
３システムの評価課題」としてご活用下さ
い。

E-16 E-16
組込みマイコン開発に関する基礎知
識

マイコンプログラミングのために必要なCPUアーキテクチャ、ハードウェ
ア、ソフトウェアに関する技能等を習得しているか筆記試験により確認す
る。

E-20A
E-20B

E-20A
E-20B

電気系保全作業（「リレー・タイマ単体
の点検作業」及び「有接点シーケンス
回路の点検作業」）　Ａ／Ｂ

① 有接点シーケンス回路の製作
作業盤に与えられたシーケンス回路を作成し、タイムチャート通りに動作
するか確認を行う。
② リレー・タイマ単体の点検作業
指定された作業盤にリレー・タイマがそれぞれ数個ある。この中のリ
レー・タイマの一部に不良品が混ざっている。このリレー・タイマ類を作業
盤上のリレーチェック回路のソケットを使用し、テスタを用いて異常箇所・
原因を検出し、解答用紙に記入する。
③ 有接点シーケンス回路の点検作業
指定された作業盤に組み立てられたシーケンス回路において、正常なリ
レー・タイマを用いて、その中に組み込まれた異常配線箇所の線番号・
機器端子番号を検出し、解答用紙に記入する。

システム・仕上がり像の対応表には、E-20
と記載しています。問題が2種類あります
ので、どちらか選択してご活用ください。

E-21 E-21 電気系保全に関する知識
電気系保全に関して（有接点、ＰＬＣ、保全）の技能等について筆記によ
り確認します。

E-22
平成23年度
新規作成

電気工事に関する実技知識

電気配線工事における各種点滅方式（３路スイッチを用いた２か所点滅
回路、パイロットスイッチを用いた点滅回路等）を含んだ電灯・コンセント
回路をケーブル、金属管等を用いて露出配線により施工する際の技術・
技能について筆記試験により確認します。

E-23
平成23年度
新規作成

シーケンス制御に関する実技知識
工場における生産設備設計・メンテナンスに必要なシーケンス制御に関
する（記号、操作回路、電動機制御回路）の基礎的な技術・技能の習得
度を筆記試験により確認します。

E-24
平成23年度
新規作成

電気設備配線工事
電気配線工事における各種点滅方式（３路スイッチを用いた２か所点滅
回路、パイロットスイッチを用いた点滅回路等）を含んだ電灯・コンセント
回路を施工する技能等について実技により確認します。

E-25
平成23年度
新規作成

通信設備工事に関する実技知識
通信設備工事（LAN構築、電話設備、TV共聴設備）で用いる機器・工具・
資材等の実技知識や作業手順について筆記試験により確認する。

E-26
平成23年度
新規作成

光通信設備工事に関する実技知識
光通信設備工事で用いる機器・工具・資材等の実技知識や作業手順に
ついて筆記試験により確認する。

E-27
平成23年度
新規作成

「通信設備工事（電話設備・ＬＡＮ構
築）」と「光通信設備施工」

光ケーブルを、メカニカルスプライス、現場組立ＳＣコネクタを用いて配線
することを実技により確認する。

訓練課題名一覧（電気・電子系）　
※「参考となる訓練課題」の利用については、実習機材等の整備状況や指導体制に合わせて、問題の変更や追加などの
　　編集（カスタマイズ）をしてご活用下さい。

※訓練課題と仕上がり像、システムとの対応は、「システム及び仕上がり像と訓練課題の対応表」シートをご参照ください。
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課題
番号

旧課題
番号

訓練課題名 訓練課題概要 備考

訓練課題名一覧（電気・電子系）　
※「参考となる訓練課題」の利用については、実習機材等の整備状況や指導体制に合わせて、問題の変更や追加などの
　　編集（カスタマイズ）をしてご活用下さい。

※訓練課題と仕上がり像、システムとの対応は、「システム及び仕上がり像と訓練課題の対応表」シートをご参照ください。

E-28
平成23年度
新規作成

シーケンス制御回路　電動機制御回
路の製作

生産現場における電気・生産設備の設計、施工及びメンテナンスに必要
なシーケンス制御に関する技術・技能の習得を実技により確認します。

E-29
平成23年度
新規作成

有接点による空気圧制御（実技）
工場における生産設備の設計・メンテナンスに必要な有接点制御、空気
圧制御に関する技能技術の習得度を実技により確認する。

E-30
平成23年度
新規作成

プログラマブルコントローラ（PC）によ
る回路組立て作業（実技）

工場の生産設備で使用されているプログラマブルコントローラ（PC）によ
る制御回路を実技により確認します。

E-31
平成23年度
新規作成

電気機器に関する基礎知識
生産設備で使用されている電気機器についての知識および保全のため
の測定方法等を筆記試験により確認します。

E-32
平成23年度
新規作成

シーケンス制御（電動機運転）（実技）
有接点シーケンスを用いた電動機制御（電動機の主回路及び操作回路）
を実技により確認します。

E-33
平成23年度
新規作成

一般用電気設備工事Ⅰ評価課題
一般用電気工作物（接続法、ケーブル工事、関係法規、測定）の設計、
工事、試験、検査についての技能等を確認をする。

E-34
平成23年度
新規作成

一般用電気設備工事Ⅱ評価課題
一般用電気工作物（金属管工事、金属可とう電線・線ぴ工事、合成樹脂
管工事）の設計、工事、試験、検査についての技能等を確認をする。

E-35
平成23年度
新規作成

シーケンス制御技術ⅡA評価課題
自動化された設備の施工、点検等に必要なPLC制御の技能等を確認を
する。

E-36
平成23年度
新規作成

マイコン周辺回路とアセンブラプログ
ラミング

マイコンプログラミングのために必要な、マイコンのアーキテクチャ、ハー
ドウェアおよびアセンブリ言語に関する技能等を習得しているか、筆記試
験により確認する。

E-37A
E-37B

平成23年度
新規作成

組込みシステム開発のためのＣ言語
プログラミング

C言語により組込みシステム開発を行うために必要な、C言語プログラミ
ングに関する技能等を習得しているか、筆記試験により確認する。

システム・仕上がり像の対応表には、E-37
と記載しています。問題が2種類あります
ので、どちらか選択してご活用ください。

（注意）
まだ試行していません
ので、内容を十分確認
の上、活用して下さい。
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第１システム
評価課題

第２システム
評価課題

基本システム
評価課題

A
ES408
ES409

B
ES410
ES411

A
ES101
ES102

E-33 E-34
E-01
E-02

B
ES304
ES108

E-03
E-04

E-05

C
ES301
ES302

E-06
E-10

E-35 E-05

A
ES119
ES901

B
ES108
ES902

A
ES115
ES120

E-01
E-02
E-22
E-24

E-25

B
ES412
ES413

E-26

C
ES115
ES122

E-01
E-02
E-22
E-24

E-06
E-23

E-05
（Esub309）

E-03
E-04

（Esub104）

D
ES120
ES413

E-25 E-26 E-27

A
ES206
ES203

B
ES317
ES327

C
ES325
ES315

システム及び仕上がり像と訓練課題の対応表（電気・電子系）
※「参考となる訓練課題」の利用については、実習機材等の整備状況や指導体制に合わせて、問題の変更や追加
　　などの編集（カスタマイズ）をしてご活用下さい。

※訓練課題番号と訓練課題名を確認する場合は、「訓練課題一覧」シートを参照ください。

系
科
名

仕
上
が
り
像

ｼ
ｽ
ﾃ
ﾑ
番
号

仕上がり像の内容

評価課題・総合課題

総合課題

電
気
・
電
子
系

光
通
信
施
工
技
術
科

光ファイバ工事に必要な光通
信、線路、工事に関する技能・技
術及び関連知識を有しており、
光ファイバ施工ができる。

通信工事全般にわたる技能・技
術及び関連知識を有しており、Ｌ
ＡＮの工事、測定、設定ができ
る。

電
気
設
備
科

電気設備工事ができる。

防災設備の設計・施工ができ
る。

シーケンス制御及びＰＣ制御回
路の設計・施工ができる。

電
気
設
備
サ
ー

ビ
ス
科

電気設備の設計・施工及び情報
活用（電気設備業に関する）が
できる。

防災設備工事、インターネット利
用及び営業に関する管理、事務
処理ができる。

電
気
・
通
信
施
工
技
術
科

電気設備（通信設備含む）工事
ができる。

情報通信機器の取扱いを理解
し、通信設備（光ファイバ）の設
計・施工ができる。

電気設備の設計・施工ができ
る。

通信設備（光ファイバ含む）の工
事ができる。

制
御
技
術
科

電気・電子回路の設計及び同回
路を用いた制御ができる。

組込みマイコン制御システムの
製作ができる。

マイコン及びパソコンによる制
御・計測ができる。
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第１システム
評価課題

第２システム
評価課題

基本システム
評価課題

システム及び仕上がり像と訓練課題の対応表（電気・電子系）
※「参考となる訓練課題」の利用については、実習機材等の整備状況や指導体制に合わせて、問題の変更や追加
　　などの編集（カスタマイズ）をしてご活用下さい。

※訓練課題番号と訓練課題名を確認する場合は、「訓練課題一覧」シートを参照ください。

系
科
名

仕
上
が
り
像

ｼ
ｽ
ﾃ
ﾑ
番
号

仕上がり像の内容

評価課題・総合課題

総合課題

A
MS116
MS117

B
ES319
ES320

E-29 E-30
E-07
E-08

E-20
E-21

（Msub603）

C
ES121
ES328

E-31 E-32

E-05
E-10
E-09
E-20

D
MS110
MS605

A
ES337
ES338
ES339

E-36
Ｅ-37
Ｅ-38

E-16

B
ES340
ES341
ES342

C
ES343
ES344
ES345

D
ES346
ES347
ES348

E
ES349
ES350
ES351

生
産
シ
ス
テ
ム
技
術
科

自動化システムで使用されてい
る装置の部品設計ができる。

プログラマブルコントローラによ
る自動化システムの制御ができ
る。

電気機器、制御機器の取り扱い
及び保全・改善ができる。

生産設備の保守・保全作業がで
きる。

組
込
み
マ
イ
コ
ン
技
術
科

マイコンのアーキテクチャを理解
し、ハードウェアを直接制御する
関数の詳細仕様を元にコーディ
ングおよびデバッグができる。

組込みLinuxOSを理解し、デバイ
スドライバやアプリケーションプ
ログラムのコーディング（改良）
およびデバッグや単体テストが
できる。

ＲＴＯＳを理解し、デバイスドライ
バやアプリケーションプログラム
のコーディング（改良）およびデ
バッグや単体テストができる。

組込みソフトウェア設計手法に
基づき、ＲＴＯＳによる自走ロボッ
トリアルタイム制御プログラムを
設計し、コーディング、デバッグ
ができる。

OSを組み込んだ機器のコーディ
ングおよびデバッグができる。
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巻末資料３

　訓練課題付属資料一覧





※表中の「－」は該当資料なし。　

系
課題
番号

実技
／

筆記
訓練課題名

訓練課題
実施要領

訓練課題 解答
作業工程
手順書

訓練課題
確認シート

評価要領 備考

E-01 実技 一般用電気設備工事 ○ ○ ○ ○ ○ ○

E-02 筆記 一般用電気設備工事に関する知識 － ○ ○ － － －

E-03 実技
P型2級受信機による自動火災報知設備設置、配線、竣
工検査作業

○ ○ ○ ○ ○ ○

E-04 筆記 自動火災報知設備の法令に関する知識 － ○ ○ － － －

E-05 実技 シーケンス制御（PCを用いた電動機制御） ○ ○ ○ ○ ○ ○ （A）オムロン株式会社製
（B）三菱電機株式会社製

E-06 筆記 シーケンス制御に関する知識 － ○ ○ － － －

E-07 実技 PCによる空気圧制御 ○ ○ ○ ○ ○ ○

E-08 筆記 シーケンス（PC）制御と空気圧制御に関する基礎知識 － ○ ○ － － －

E-09 実技 電動機制御回路製作および保全作業 ○ ○ ○ ○ ○ ○

E-10 筆記 電動機制御回路および電気保全に関する知識 － ○ ○ － － －

E-11AＢ 実技 カウンタ回路製作　A/B ○ ○ ○ ○ ○ ○

E-12 筆記 電子回路に関する基礎知識 － ○ ○ － － －

E-13 実技 計測制御プログラミング ○ ○ ○ ○ ○ ○

E-14 筆記 汎用インターフェースに関する知識 － ○ ○ － － －

E-15 実技 マイコンによるタイマプログラミング ○ ○ ○ ○ ○ ○

E-16 筆記 組込みマイコン開発に関する基礎知識 － ○ ○ － － －

E-20AＢ 実技
電気系保全作業（「リレー・タイマ単体の点検作業」及び
「有接点シーケンス回路の点検作業」）　A/B

○ ○ ○ － ○ ○

E-21 筆記 電気系保全に関する知識 － ○ ○ － － －

E-22 筆記 電気工事に関する実技知識 － ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行済み）

E-23 筆記 シーケンス制御に関する実技知識 － ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行済み）

E-24 実技 電気設備配線工事 ○ ○ － ○ ○ ○
平成23年度新規作成
（試行済み）

E-25 筆記 通信設備工事に関する実技知識 － ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行済み）

E-26 筆記 光通信設備工事に関する実技知識 － ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行済み）

E-27 実技
「通信設備工事（電話設備・ＬＡＮ構築）」と
「光通信設備施工」

○ ○ － ○ ○ ○
平成23年度新規作成
（試行済み）

E-28 実技 シーケンス制御回路　電動機制御回路の製作 ○ ○ － ○ ○ ○
平成23年度新規作成
（試行前）

E-29 実技 有接点による空気圧制御（実技） ○ ○ ○ ○ ○ ○
平成23年度新規作成
（試行前）

E-30 実技
プログラマブルコントローラ（PC）による回路組立て作業
（実技）

○ ○ ○ ○ ○ ○
平成23年度新規作成
（試行前）

E-31 筆記 電気機器に関する基礎知識 ○ ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行前）

E-32 実技 シーケンス制御（電動機運転）（実技） ○ ○ ○ ○ ○ ○
平成23年度新規作成
（試行前）

E-33 筆記 一般用電気設備工事Ⅰ評価課題 － ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行前）

E-34 筆記 一般用電気設備工事Ⅱ評価課題 － ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行前）

E-35 筆記 シーケンス制御技術ⅡA評価課題 － ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行前）

E-36 筆記 マイコン周辺回路とアセンブラプログラミング － ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行前）

E-37A 筆記
組込みシステム開発のためのC言語プログラミング-A
版

－ ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行前）

E-37B 筆記
組込みシステム開発のためのC言語プログラミング-B
版

－ ○ ○ － － －
平成23年度新規作成
（試行前）
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お願い 

 

今後、能力開発研究センターがより良い調査・研究を行うために、本書のご活用目的等に関し

て、以下の項目のご連絡を賜りますようご協力をお願い申し上げます。 

ご連絡は、下記フォーマットで、郵送又はFAX（042-763-9048）でお願い致します。（ホーム

ページ上からの受付も検討中） 

 

ご連絡用フォーマット 

項  目 記 入 欄 

１）使用目的 

 

 

 

 

２）使用年月日 

 

 

 

 

３）使用形態（紙のみ、OHP使用等） 

 

 

 

 

４）使用者（所属、役職、氏名） 

 

 

 

 

５）連絡先（住所、電話番号等） 

 

 

 

 

６）本書を複製した場合、複製箇所、 

複製部数、複製形態（紙、OHP等） 

 

 

 

 

 

７）本書に対するご意見、ご要望 

 

 

 

 

 

 

その他、お問い合わせは能力開発研究センター普及促進室（042-763-9155）にご連絡下さい。 

 

 





　本報告書等は、能力開発研究センター「職業能力開発ステーションサポートシステム

能力開発研究センター刊行物検索」から閲覧、ダウンロードができます。
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